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摘要

 

　　本研究是以自動化物料搬運系統為主軸，探討在不同的機台穩定度下，派車法則

對生產績效的影響。在自動化生產環境中，物料搬運系統能解決人力搬運安全性及預

防人力不足的問題，更能提高生產系統的效率與彈性，而無人搬運車為其中一種常見

之設備。過去相關研究大都著重在物料搬運之順暢性，並沒有太多學者探討在不同的

在機台當機模式下派車法則的優劣問題。因此，本研究之目的在於探討零工型工廠中

，在不同機器穩定度與投料負荷量下，派車法則對生產績效的影響。運用系統模擬軟

體（eM-Plant）構建一個晶圓廠，並以高、低兩種投料量與五種機台穩定度所組合而

成的十種不同的環境下，對四種不同派車法則進行模擬並收集其績效。此外，對於模

擬結果並利用SPSS做ANOVA分析。從分析結果中發現在不同的負荷量、不同的機台穩

定度下，派車法則所呈現出的績效也有所不同。希望此結果可以作為管理者的參考。
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