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摘要

 

　　逆物流(ReverseLogistics, RL)概念日益受到重視，逐漸成為企業增加競爭優勢

的必備條件之一，也驅使企業開始對逆向物流有所重視，進而尋求更有效率的方式來

進行產品回收的各項活動。本研究針對棧板租賃產業之逆物流回收路徑深入探討。棧

板為物流及倉儲產業皆廣泛使用的載具，由於使用棧板的外包成本低於業者自行購買

，以往直接購買棧板使用演變成租賃模式。為了降低棧板租賃業者的成本，提升庫存

率並增加棧板使用率，若要達到以上目的，勢必要有一套完善回收機制。因此本研究

提出一個逆物流回收路徑規劃問題，考量了需求量吻合度和物流資源，建立出一套最

佳回收行程機制，根據此方法能夠規劃出一條回收量最大且最能滿足需求的回收路徑

。預期結果為提出的方法能夠有效提升回收效率，進而提高棧板流通率、降低庫存成

本，有效控制營運成本與風險，提升公司競爭力。
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